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Predmluva

NasSe spolecnost

KUONGSHUN Electronic Company je dodavatelem a vyrobcem elektronickych soucastek, je
odhodlana deska a startovaci sada pro Arduino, Malina PI, Smart Robot Car, 3D tiskarna. Je to také
soubor védeckého vyzkumu, designu, vyroby, udrzby a prodeje high-tech podnikli, v oblasti
automatizace s profesiondlnimi standardy a vyspélou technologii, rychle stoupame v oblasti
zahrani¢niho obchodu.

Neustale se snazime spoléhat na technologie a vyvoj a poskytovat uzivatelim Spickové vyrobky.
PIn¢ zavadime pokrocilé zahrani¢ni technologie, abychom zvysili hodnotu nasich vyrobk.
Spolecnost ziskdva chvalu uzivatelii za dodavani prvotfidnich kvalitnich vyrobkl a vynikajicich
technickych sluzeb a nyni se stala prvni volbou domacich i mezinarodnich dodavatelskych
spolecnosti.

Oficialni webové stranky: https://www.kuongshun.com
Nas vyukovy program
Tento kurz a vyukova sada jsou urCeny pro déti a mladez 8+, které se seznami s deskami, Stity,

senzory a soucastkami kompatibilnimi s Arduinem. Pokud s Arduinem teprve zacinate tvofit, tato

sada by vam mohla poskytnout znalosti a komponenty pro tvorbu inovativnich projekti.

Z.akaznicky servis

Jako nepretrzité a rychle rostouci technologicka spolecnost se stdle snazime, abychom vam nabidli
vynikajici produkty a kvalitni sluzby, abychom splnili vase oCekavani, a miizete se na nas obratit
jednoduse tak, Ze ndm napiSete na info@kuongshun.cn. TéSime se na vase zpravy a jakékoli vase
kritické pfipominky nebo navrhy by pro nas byly velmi cenné.

Na vSechny problémy a dotazy tykajici se naSich produktii vam nasi zkuSeni technici okamzité

odpovi do 12 hodin (24 hodin béhem dovolené).

sledujeme politiku "progresivni, pravdivé, prisné a jednoty", udrZujeme inovace, vénujeme
pozornost technologii jako jadro, zavazujeme se ke kvalité a klademe spokojenost zakaznika
na prvni misto, vénujeme se tomu, abychom vam poskytli cenové nejefektivnéjsi high-tech

produkty a pozorny servis.

2/16


http://www.kuongshun.com/

* KUDNGSHDN" https://kuongshun.com/

E-mail: support@kuongshun.cn

Packing list

3/16



E-mail: support@kuongshun.cn

* KUDNGSHON" - https://kuongshun.com/

Obsah

CASE 0 PEAPIAVA ..ot e s ees e eee e eeeeeaes 5
Cast 1 SIMUIAENT FAAATOVY KO ...........oeieieeieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee et 7
Cast 2 Casto KIAAENE OTAZKY ...........c.oo.vomieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee oo s e 14

4/16



* KUONGSHUN™ -

E-mail: support@kuongshun.cn https://kuongshun.com/

W

Cast 0 Priprava

Nez budete pokracovat v tomto navodu, ujistéte se, ze jste dokoncili sestaveni

modelu v ¢asti "1 _Assembly Guide".

Vypliite také formulat pro stazeni softwaru ARDUINO:

Atduino IDE
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Instalace ovladace CH340:

% Device Manager = m} *

File Action View Help
e« HE BE B EX®

~ % DESKTOP-LDTSD7F A
» I Audio inputs and outputs
» 3 Computer
- Disk drives
» g Display adapters
> i Firmware
F# Human Interface Devices
=@ IDE ATA/ATAPI controllers
» ofs Imaging devices

Q Mice and other pointing devices
[ Monitors

» [ Network adapters

v B Ports (COM & LPT)

B T EINmL] (LP 1]
7 BfEwO (com1)

» [ Print queues

™ Printers
n Processors
» B Security devices
> !‘t Software components
B Software devices
i Sound, video and game controllers
» & Storage controllers
¥ Sustem devices it

a doplnéni knihovny v ¢asti "2 Programming_Preparation".

» I » Arduino » libraries » e i)
-
=i EMHEA e Foh
son e b
! Servo 2023/12/12 11:40 I

Pokud . krok md adresu ne byl  dokoncen,
odkazujeme na. na "1 Priivodce montazi nebo 2 Pfiprava na

programovani".
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Cast 1 Simulaéni radarovy kod

Nastavime, zZe kdyz je servomotor otocen o 90 stupnd, objekt je ve

vycentrovaném stavu, jak je zndzornéno na obrazku.

Ve skutec¢nosti se vSak pfi instalaci servomotoru programovy uhel a skute¢ny tthel

casto neshoduji.

Pomoci programu tedy mizeme zjistit, zda je thel servomotoru stejny jako uhel,

ktery jsme nainstalovali : .

(DPiejdéte na nasledujici cestu a oteviete program

2« 3 Code and Tutorial » Simulation Radar L

=i P HEH 2
on ; ; . S S :

& Simulation Radar.ino 2023/12/21 16:35 A
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- S S ——

& Simulation_Radar | Arduino IDE 2.2.1 = a X
| File Edit Sketch Tools Help

| Simulation_Radar.ino

- VN S
I

=l &
W

=10 <=}

int Xmax

168;

int Xcent = Xmax [/ 2;

int base = 118;

int scanline = 185;

Servo baseServo;
14  Ucglib ST7735_18x128x168 HWSPI ucg(/*cd=*/ 9, s=%/ 10, sset=*/ 8);
15
16
17
18
19
2a
21
22 pinMode (trigPin, OUTPUT);

| 23 pighiode(echoPin, INPUT):

[ el
@

[y
19}

Ln15,Col1 X No board selected [

(@Piipojte desku Arduino k poéita¢i pomoci kabelu TYPE-C.

A —

® Vyberte svou desku v Nastroje > Deska >>>>>Arduino UNO
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Simulation_Radar | Arduino IDE 2.2.1
File Edit Sketch

Helo

I,

e e
Archive Sketch
Simulatien
Manage Libraries... Ctrl+Shift+]
1
3 Serial Menitor Ctrl+Shift+M
3 Serial Plotter
= : —
& Firmware Updater
6 Upload S5L Root Certificates
7 Arduing ¥in
Board: *Arduino Uno” v ;
g Boards Manager... Cerl+Shift+B | " Arduino Uno
9 Port [
i Arduine Una Mini
1o Get Board Info | * Arduino AVR Boards >| J A £
i Arduine Duzmilanove or Diecimila
Arduino Mbed OS RP2040 Boards » .
12 Programmer » Arduine Nano
13 espl2 ’ ;
Burn Bootloader Arduina Mega or Mega 2560
14 e5pB266 » .
- Arduine Mega ADK
e Arduine Leonarde
A7 void setup(void) Arduino Leonardo ETH
18 Arduine Micro
19 ucg.begin(UCG_FONT_MODE_SOLID); i .
pl} ucg.setRotatedd(); e Addidvier Pslbrs an
21 Arduine Mini
22 pinMeode(trigPin, OUTPUT); Arduino Ethernet
23 pinMode(echoPin, INPUT); P ra—
24 Serial.begin(115200); te .
25 baseServo. attach(ServoPin); //TIni ARy B

@Zvolte port (Cislo portu COM se miize u kazdého pocitade ligit.

¢islo portu, které se zobrazi, je Cislo vaSeho portu (pokud v Arduino IDE nevidite jiné

porty COM nez COM 1, musite se podivat na instalaci ovladace CH340 v ¢asti

"2 Programovani Pfiprava" a nainstalovat jej).
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Simulation_Radar | Arduine IDE 2.2.1 = O b4
AUtO Format Ctrl-;—T
: 5 Archive Sketch
Simulation R )
Manage Libraries... Ctrl+Shift+!
: |
3 Serial Monitor Ctrl+Shift+M
3 Serial Plotter
4 .
c Firmware Updater
& Upload S5L Root Certificates
B
g Board: "Arduinc Uno"
L Port: "COM14"
Serial ports
19 Get Board Info
11 v COM14
12 Programmer b COM1
1 Burn Bootloader
14 FO9; fres=re, [/ 8);
5
16
17 void setup(void)
18
19 ucg.begin(UCG_FONT _MODE_SOLID);
28 ucg.setRotate98(); d
21
22 pinMode(trigPin, OUTPUT);

Ln 25, Col 58 Arduino Uno on COM14 0
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« 2 Programming_Preparation » 1. Installation of Arduino IDE and CH340 driver » W T
= . BHEH == o
. CH340 Serial Driver 2023/12/18 17:50 STiE
@ | Mac Q5 Tutorial for Arduino IDE Installation...  2023/12/8 18:26 DOCK 30 4,563 KB
& | Windows Tutorial for Arduino IDE Installatio.. 2023/12/18 11:16 DOCK 308 982 KB

(5 Nahrajte program do fidici desky UNO.

Sketch uses 2,995 bytes (9%) of program sto space. Maximum 1s 3

Global warishles use bytes (11%) of dsmemic memory, leaving 1, 810 bytes £

< >

Na obrazku vyse je vidét, ze je UspéSné nahrany.

(®)Po uspésném nahrani kodu. Serva se nato¢i do pocatecniho tthlu 90

po dobu jedné sekundy a poté se vraci zpét a zpét.Béhem této sekundy odpojte
datovou linku. Pokud je na odpojeni pozdé¢, stisknéte tlacitko RESET a poté odpojte.
Pokud uhel servomotoru po nahrani programu neodpovidd obrazku, vysSroubujte
upeviiovaci Sroub vahadla fizeni a servomotoru a odd¢lte vahadlo ftizeni od
servomotoru. Pfed zakrytim jej otoCte tak, aby odpovidalo obrazku. Poté zasroubujte

upeviiovaci Srouby vahadla fizeni a servomotoru.
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Po korekci uhlu servomotoru a jeho opétovném zapnuti vidime, Ze se spustilo

ultrazvukové sniméni a vysledky se zobrazily na obrazovce.

Vyuzitim 180stupniového rozsahu snimani servomotoru v kombinaci se schopnosti
ultrazvukového senzoru méftit vzdalenost dokaze Arduino detekovat cile a zobrazit je
na obrazovce pomoci riznobarevnych bodul. Cile detekované v dosahu 1 metru budou
reprezentovany cervenymi teCkami, zatimco cile za hranici 1 metru budou
reprezentovany zlutymi teckami. Obrazovka TFT poskytuje intuitivni vizudlni zpétnou

vazbu, kterd uzivatelim umoziuje pochopit informace o vzdalenosti cilti.

100cm

Simula¢ni radar Arduino poskytuje nasledujici funkce:

(MDMé¥eni vzdalenosti: Pomoci ultrazvukového senzoru méii vzdalenost.

mezi objekty a senzorem, umoziuje méteni vzdalenosti a detekci prekazek.
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(2Snimani sméru: Rizenim sméru senzoru prostfednictvim servomotoru umoziuje
ziskat ptibliznou smérovou polohu objektii v prostoru.
(3®Monitorovani v realném ¢ase: Diky nepfetrzitému otadeni senzoru a ziskavani

udajl o vzdalenosti umoZznuje sledovani polohy a zmén vzdalenosti objekta v realném
Case.
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Cast 2 Casto kladené otazKy

Otazka: Obrazovka blikd a po chvili béhu se zméni na bilou

obrazovku.

Odpovéd’: Protoze je spotfeba energie obrazovky o néco vyssi, mize byt
napajeni UNO nedostate¢né. Tento problém lze vyfeSit zvySenim externiho
napajeni. MuZete pouZit externi napajeni stinéni nebo jiny 5V 1A adaptér ¢i

mobilni zdroj.

Otazka: Obrazovka je pii spusSténi bila nebo je vzdy Cerna.

Odpovéd’: Zapojeni je zieymé Spatné, peclivé zkontrolujte schéma zapojeni a

znovu jej zapojte. Nebo je mozna uvolnéné piipojeni dupontniho vodice.
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Ultrasound Module

1.8" TFT Module

USB Power

nwe 8 7

766
Sensor  Shield V5.0

3

LAFVINR3 | |
CH340

V5 Expanding Board

Otazka: Pfesnost méieni vzdalenosti neni vysoka.

Odpovéd’: Castedné je to zplsobeno také nedostatednym napajenim. Kroms
toho se povrch a orientace rlznych materiald liSi a li§i se 1 odraz
ultrazvukovych vin, coz zplsobuje velkou chybu pifi méfeni vzdalenosti.
Naptiklad valcovy pfedmét bude SirSi a neuspotfddana pracovni plocha

zpusobi velky skok v métené vzdalenosti.

Otazka: Rychlost snimani ultrazvukového modulu je nizka.

Odpovéd’: Pokud je velmi pomaly a naméfend vzdalenost je cela 0, je to
obvykle proto, ze vedeni ultrazvukového modulu neni spravné ptipojeno,

ozvénu nelze detekovat a je ve stavu ekani.
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Otazka: Jak zobrazit hodnotu vzddlenosti, kterou zobrazuje
ultrazvukovy snimac?

Odpovéd’: Po nahrani kodu kliknéte na ikonu v pravém hornim rohu Arduino
IDE a nastavte pfenosovou rychlost na 115200, thel a vzdalenost se vypisi na

sériovém monitoru.

EJ simulation_Radar | Arduino IDE 2.2.1 == O b4

File Edit Sketch Tools Help

.\? SHER -

Simulation_Radar.ino

2 <Servo.h>»

E - e <SPI.h>

4 "Ucglib.h"
5 trigPin 6
6 #define echoPin 5
7 #define ServoPin 3
8 int Ymax = 128;

2] int Xmax = 168;

18 int Xcent = Xmax / 2;
11 int base = 118;

12 int scanline = 185;
13 Servo baseServo;

14 Ucglib ST7735_18x128x160 HWSPI ucg(/*cd=*/ 9, /[*cs=*/ 1@, [*reset=*/ 8);
5

16

A7 oid setup(void)

18 [f

Sketch uses 25438 bytes (78%) of program storage space. Maximum is 32256 bytes.
Global variables use 698 bytes (34%) of dynamic memory, leaving 1358 bytes for local va

Ln 29, Col 34  Arduino Uno on COM14 [not connected] 2 B

o] Simulation_Radar | Arduino IDE 2.2.1 = O x
File Edit Sketch Tools Help

Simulation_Radar.ino ver |

2 #include <Servo.h>

3 nclude <SPI.h>

4 #include "Ucglib.h"™

5 #define trigPin 6

6 #define echoPin 5 Jltrasonic Module Echo->D5

- #AnEinA _ CammDin 3 - C5 1_ans
Serial Monitor x v O =

MNew Line * | 115200 baud =

Degres: 132 : D:f.stanc:e: Ta8 2400 baud
Degres: 130 ,Diztance: Tag
Degree; 128 ;Diztance: 28 4800 baud
Degres: 126 ,Diztance: 23 9600 baud
Degres: 124 JDistance: Tag 19200 baud
Degres: 122 ,Diztance: 23
Degree: 120 ,Diztance: Tag 31250 baud
Degres: 118 ,Diztance: 56 38400 baud
Degres: 116 ,Diztance: 39 57600 baud
Degree: 114 ,D:?.stanc:e: Tag 74250 baud I
Degrees: 112 ,Diztance: 40 |
Degree: 110 ,Distance: i3] 115200 baud |

Ln13,Col 18  Arduino Unoon COM14 0O B
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