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Nase spole¢nost

Spole¢nost KUONGSHUN Electronic je dodavatel a vyrobce elektronickych komponentu.
Specializuje se na desky a startovaci sady pro Arduino, Raspberry Pi, chytré robotické
voziky a 3D tiskarny. Je také soucasti védeckého vyzkumu, navrhu, vyroby, udrzby a
prodeje vysoce. Technologickych podnikl v oblasti automatizace s profesionalnimi
standardy a vyspélou technologii. Rychle se rozvijime v oblasti zahrani¢niho obchodu. Nase
neustalé usili spoCiva v zavislosti na technologii a vyvoji a v poskytovani vysoce.
Technologickych produktt uzivatelim. PIné zavadime zahrani¢ni pokrocilé technologie k
zvyseni hodnoty nasich produktd. Spolecnost ziskala pochvalu od uzivatelll za dodavani
vyrobku prvotfidni kvality a vynikajicich. Technickych sluzeb a nyni se stala prvni volbou
domacich i mezinarodnich nakupnich spolecnosti. Oficialni webova stranka:
https://www.kuongshun.com

NasSe tutorial
Tento kurz a vzdélavaci sada je urCena pro déti a teenagery od 8 let, ktefi se chtéji seznamit s

deskami. Kompatibilnimi s Arduinem, §tity, senzory a komponenty. Pokud teprve zacinate pracovat s
Arduinem, tato sada vam muze poskytnout znalosti a komponenty potfebné k vytvareni inovativnich

projektd.

Zakaznicky servis
Jako neustale se rozvijejici a rychle rostouci technologicka spolec¢nost se neustale snazime

poskytovat. Vynikajici produkty a kvalitni sluzby, abychom splnili vaSe ocekavani. Mizete
nas kontaktovat. Jednodu$e tim, Ze nam napiSete na info@kuongshuncn TéSime se na vasi
odpovéd a jakékoli vase kri tické komentare nebo navrhy budou pro nas velmi cenné. A
jakékoli problémy a dotazy, které mate ohledné nasich produktt, budou nasimi zkusenymi

inZenyry rychle zodpovézeny do 12 hodin(24 hodin béhem svatku).

Ridime se politikou 'pokrokovy, pravdivy, disledny a jednotny', zaméfujeme se na
inovace a technologii jako jadro, zavazujeme se k kvalité a klademe spokojenost
zakaznika na prvni misto. Jsme oddani poskytovani nejefektivnéjSich vysoce
technologickych produktli a pozorné sluzby.
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Cast 0 Priprava

Pred zahajenim tohoto tutorialu se prosim ujistéte, ze jste
dokonCili sestaveni modelu podle '1_ navod na sestaveni' a ze
mate hotovy nasledujici model:

Instalujte software Arduino, ktery je zminén v Casti '2_ Pfiprava na
programovani':

iradino 1DE
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Instalace ovladacde CH340:

A Device Manages - (m} ®
Fle pAction  Yew Help
e mEEmBExXs
w @ DESKFOP-LOTSOTF -~
&y Audio sputs and eutpuls
E Computer
s Disle drives
5§ Display adspters
. Fll'mﬂrf
s Human interface Devices
= IDE ATAATAR cortrollers
e Imaging deaces
= Keyboards
i Mice and other pointing devices
[ Manitors
¥ Metwork adapters
« If_Pons (COM & LPT)
‘ USB-SERIAL CH40 (COMEEY

i IEER (Com1)
R Prird queuss
7= Printers
O Processors
B Security devices
I Software components
[ Scéteare devices:
iy Seund vedeo and game contrallers
fia Storzge controliers
= Suadérn drac e "

A pridejte knihovny:

» WHE » Arduino » libraries »

=8 EERrHEE i ] I
88 Senvo 2023/12/19 11:40 i

If any step has not been completed, refer to "1 _Assembly Guide
or 2_Programming_Preparation”.
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Cast 1 Kod pro analogovy radar

Nastavili jsme, Ze kdyz se servomotor otoCi na 90 stupnu, objektje ve
stfedové poloze, jak je znazornéno na obrazku.

Ve skuteCnosti vSakpfi instalaci servomotoru Casto neni programovy
uhel v souladu se skute¢nym uhlem. Takze muzeme pouzit program k
tomu, abychom zjistili, zda je uhel servomotoru shodny s uhlem, ktery
jsme nastauvili:

(DNejprve prejdéte na nasledujici cestu a oteviete program.

« 3 Code and Tutorial » Simulation Radar

Ly

é-_, *.‘:

W
&
1
pn
1]
i

;on ¥ i ; R s ;
E @ Simulation Radar.ino 2023/12/21 16:35 A
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— - - - S
| ﬁ Simudation_Radar | Arduing IDE 2.2.1 - (] b4
|

File Edit Sketch Tools Help

i Fir:l.g ::j B .

Simulation_Radar Ino

SEervo.n»
S5P1.h3
4 Uegl

LY 28;

t X 68;

L Ace 1d

t b B

gl I 8

15

I 15, Cal 1 X Mo board selected [

(3@ Vyberte si ovladaci desku: Nastroje > Vyvojova deska > Arduino.
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|ﬂm_m:|m:»m:;.| o =

| s Edit sk :i?_c:'_l_l

Mare drverivi

| Aok e
[
Roaiih Marw#n Cuche Bl +F |- «  Ardeinz lino f

Ardano Um Mn

Fa——— # Ardeing AT Boarch .
et Broded b I__ __.] Arduing Therrlan o o Diecierla
[

Baidinis b

Bum Racriude e T Andekng Wegs orMaga 1780
mpdEE [

Ardeno Wags ADE

@Vyberte svuj port: Nastroje > Port >>>>> COMxx(¢islo COM portu se
muz e liSit podle pocitace; port, ktery zmizi po odpojeni kabelu a objevi
se po jeho pfipojeni, je vas port)(Pokud v Arduino IDE nevidite zadné
COM porty kromé& COM1, je tfeba se fidit postupem instalace ovladace
CH340 uvedenym v, 2_Pfiprava pr ogramovani‘ a nainstalovat jej.)

& Smulstion_Radar | Arduing IDE 2.2.1 - a 4
File Edit Sketch Helg
20 [
¥ Archive Sketch
Simudation R
Manage Libraries... Crrl o Shafr e
1 .
Senal Monttar
3 Sarial Plottar
: Fammwvare Updater
[ Upload 550 Root Certificates
i Board: "Ardung Uno®
] Port: "COM 14" L]
18 Seral ports
. Get Boand Infa
11 «  COM4
12 Programenss k COMI
13 Burn Bootioader
14 9 1, B
15
18
17 el
18 {
19 (MG _FONT_MODE_SOLID
\LI Ear L
21
33
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« 2 Programming Preparation » 1. Inztallation of Arduino IDE and CH340 driver » - T

s

2 $RT R s
- CH340 Serial Driver 2023/12/18 17:5( i
@ | Mac 05 Tutorial for Arduino IDE Installation... 2023/12/8 18:26 DOCK e 4,563 KB
* [ | Windows Tutorial for Arduino IDE Installatio... 2023/12/18 11:16 DOCX Sk ga2 KB

(BNabhrajte program na desku UNO.

Shatoh vzrar P G058 bvten (G4
Sketch uses 2,996 by

Global variables use 2

< >

Na obrazku vySe je zobrazeno uspésné nahrani.

®Po uspé&sném nahrani kddu se servomotor oto¢i na poéatecni thel 90
stupniu azustane v této pozici jednu sekundu, nez za¢ne pohybovat tam
a zpét. V této sekundu prosim odpojte datovy kabel a miuzete vidét
nasledujici stav. Pokud nemate Cas kabel odpaoijit, stisknéte tlaCitko
RESET a poté kabel odpojte.

Pokud se uhel serva po nahrani programu neshoduje s obrazkem,
uvolnéte Srouby, které upevnuji rameno na servo, oddélte rameno od
serva, nastavte ho do spravné pozice podle obrazku a znovu pfipevnéte.
Poté utahnéte Srouby, které drzi rameno na servu.
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Po uprave uhlu servomotoru a znovu zapnuti napajeni uvidime, jak
ultrazvuk zaCne skenovat a zobrazi vysledky na obrazovce.

Arduino vyuziva 180stupnovy skenovaci rozsah servomotoru v kombinaci
s méficimi schopnostmi ultrazvukového senzoru k detekci cilu a
zobrazuje je na obrazovce riznymi barvami bodu. Cile v dosahu 1 metru
jsou zobrazeny Cervenymi body, cile za 1 metrem jsou zobrazeny Zlutymi
body. TFT obrazovka poskytuje vizualni zpétnou vazbu, ktera uzivateli
umoznuje pochopit vzdalenost cile.

Arduino radarovy simulator poskytuje nasledujici funkce:

(DMéfeni vzdalenosti: Méfeni vzdalenosti mezi objektem a senzorem

pomoci ultrazvukového senzoru, které umoznuje méreni vzdalenosti a
detekci pfekazek.
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@Vnimani sméru: Rizenim sméru senzoru pomoci servomotoru
umoznuje ziskat pfibliznou orientaci objektu v prostoru.

(3®Monitorovani v realném éase: Ziskavani idaju o vzdalenosti pomoci

nepretrzitého otaCeni senzoru, které umoznuje sledovani polohy a zmén
vzdalenosti objektu v realném Case.
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Cast 2 Casto kladené otazky

Q: Obrazovka blika, po néjaké dobé se na displeji zobrazuje bila

obrazovka.

A: Vzhledem k tomu, Ze obrazovka ma vySsi spotfebu energie, mize
dojit k nedostateénému napajeni desky UNO. Tento problém Ize vyresit
pfidanim externiho napajeni. Muzete pouzit dodateény externi zdroj

napajeni nebo jiny adaptér 5V 1A, pfipadné powerbanku.

Q: P¥i spusténi je obrazovka bila nebo zustava ¢erna.

A: VeétSinou jde o chyby v pfipojeni. Peclivé zkontrolujte schéma
zapojeni a pfipojte vodi¢e znovu. Mlze také byt problém s Spatnym

kontaktem dupont kabelu.
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Ultrasound Module

Do g0

18" TFT Module [}

V5 Expanding Board

Q: Presno st méfreni vzdaleno sti neni vysoka.

A: Castedné je to zplisobeno nedostateénym napajenim. Dale, r(izné
povrchy a orientace materialt ovliviuji odraz ultrazvuku, coz muze
zpusobit velké chyby v méfeni vzdalenosti. Napfiklad, valcové objekty
mohou zpUsobit rozSifeni méfreni a neusporfadané stoly mohou zpuUsobit

velké skoky v mérenych vzdalenostech.

Q: Rychlost skenovani ultrazvukového modulu je pomala.

A: Pokud je méfeni velmi pomalé a vzdalenosti jsou vSechny 0, obvykle
to znamena, ze pfipojeni ultrazvukového modulu neni spravné, takze

neni mozné detekovat echo a modul zUstava v ¢ekacim rezimu.
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Q: Jak zkontrolovat hodnotu vzdalenosti vydanou ultrazvukovym
senzorem.

A: Po nahrani kodu kliknéte na ikonu v pravém hornim rohu Arduino IDE
a nastavte baudrate na 115200. Uhly a vzdalenosti se zobrazi v sériovém
monitoru.

& Simulation_Radar | Arduino IDE 221 = O X
File Edit Skeich Tools Help

Simulation Radar ino

L5ervn. > —
<5PT.
1 'I_--:E]':-
Ia -
.1 b P 9, -}
18 1

Sketch uses 15438 bytes (78%) of program storage space. HMaximum is 32256 bytes.

Global variables use 698 bytes (34%) of dynamic memory, leaving 1358 bytes for local wa

LA 20 Col 34 Asduing Una on COMI4 fnot conmected] 32 B

& Simulation_Radar | Arduing IDE 2219 = =] X

File Edit Sketch Toods Help

" Arduino Uno - = O o 3
[ e

Simulaticm _F!.,:h:la.' ino

“E‘- |
*®
e
d

! In -

egreR 132 tanc 708 5

2400 bawd
legree L3 tanc T :
Isgces 12F tanc 26 AE00 Baw
legres |2 it rtance 2 9040 bawd
P 3 Distance T o
legrees 124 «Digtanc 199 15200 bawd
Dagres 122 I1=tanc 23 =L
Tegr Lo 31250 bayd
Iegt

16/ 16



	V1. 0. 23. 12. 22
	předmluva
	Naše tutoriál
	Zákaznický servis
	Část 0  Příprava
	Část 1 Kód pro analogový radar
	Část 2 Často kladené otázky

