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Pripraveny

1.Metoda kalibrace uhlu prevodu fizeni

Pfipojte ¢erny modul servomotoru MG995 k rozsifovaci desce ESP32 na pin 26,
dbejte na to, aby Sedy vodi¢ servomotoru sméfoval k GND. Poté pomoci USB kabelu
pripojte pocita¢ a hlavni desku ESP32, zapnéte napajeni a nahrajte program pro
kalibraci uhlu servomotoru. Tento krok je ur€en k pfedbéZnému nastaveni uhlu
servomotoru, aby bylo usnadnéno nasledné sestavovani.

[Kliknéte pro ziskani inicializaéniho programu servomotoru.]
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2.Stavebni kroky

Postupujte podle kroku pro stavbu auta na vodni déla:[Kliknutim zobrazite kroky k

sestaveni stifeleckého auta B]

3.Stazeni APP (pokud jste si ji stahli drive, preskocte stahovani)

(1) Pokud se jedna o telefon se systémem |IOS, musite vyhledat klicové slovo:
ACEBOTT v obchodé APP Store a poté jej stahnout, pokud se jedna o telefon se
systémem Android, musite v obchodé Google Play vyhledat kliCové slovo: ACEBOTT;

a poté ji stahnéte, ikona je nasledujici Jak je znazornéno na obrazku.


2.programové soubory/Servo_Angle_Calibration/Servo_Angle_Calibration.ino
1.Vytvořte dokumenty kroků/Vytvořte dokumenty kroků(Shooting Car B).pdf
1.Vytvořte dokumenty kroků/Vytvořte dokumenty kroků(Shooting Car B).pdf
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Poznamka: 1. Tento vyukovy program je pouzitelny pro ACEBOTT APP verze 2.0
a vySsi Muzete kliknout na tladitko nastaveni v levém hornim rohu aplikace a zobrazit
Cislo verze softwaru, ujistéte se, Ze verze softwaru, ktery pouzivate, spliuje
pozadavky. 2. Pokud potfebujete aktualizovat verzi softwaru ACEBOTT, muzete si
podle pokynu v této u€ebnici stahnout nejnovéjsi verzi APP.

(2)Kliknutim na APP vstoupite do rozhrani pro otevieni obrazovky.
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(4)Vstupte do rozhrani pro ovladani vozu vodnim délem pro pfenos obrazu (zatim

jej nelze pfimo ovladat a je tfeba jej naprogramovat).
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Smart Car

4.Program vypalovani

(1) Ridici program APP pro pfenos obrazu pro vodni pistole

V soucasné dobé& neni mozné pfimo pouzit APP k ovladani voziku vodnich pistoli
pro pfenos obrazu, protoze ovladaci program APP musi byt vypalen do voziku s vodni
kulovou pistoli pro pfenos obrazu, nez jej bude mozné ovladat.

Program vozu pro vodni bombu s pfenosem obrazu obsahuje program samotného
vozu s vodni bombou a program modulu Cam, takZze musi odpovidat riznym
programum a nahrat je na ruzné zakladni desky, prosim, pfedtim zapnéte napajeni

vozu nahravani.

(DProgram chytrého auta: [Kliknutim ziskate program acebott-esp32-car-body]

Poznamka: Pfi vypalovani programu na zakladni desku chytrého auta musite
nejprve odpojit TX a RX kabely kamery a poté pfipojit TX a RX po dokonceni

nahravani programu.

@Program modulu Cam:[Kliknutim ziskate program acebott-esp32-car-cameral

(2)Pripojte se k WiFi


2.programové soubory/acebott-esp32-car-body/acebott-esp32-car-body.ino
2.programové soubory/acebott-esp32-car-camera/acebott-esp32-car-camera.ino
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Prohledejte bezdratovou sit svého mobilniho telefonu na WIFI (vypnéte sdilené sit
¢, jako je GPRS a ujistéte se, ze WIFI je jedinou pouZivanou siti) (konkrétn &
postupujte v "Nastaveni" — "WLAN" mobilniho telefonu), pfipojte se k wifi hotspot s

nazvem ,,ESP32-Car “, heslo je 12345678, jak je znazornéno na obrazku nize.
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Poznamka: Nazev WIFI a heslo WIFI Ize pfizpUsobit a upravit Kdyz mame vice

chytrych aut, mizeme rozlisit kazdé chytré auto pomoci riznych nazva WIFI.
const char *ssid = "ESP32-Car";
const char *password = "12345678";
(3)Pouzijte ovladani APP
(DPo pripojeni k WiFi dokongete pfipojeni kliknutim na ikonu pfipojeni v pravém

hornim rohu aplikace.
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Smart Car

@ Mezi funkce APP patfi: kolébky a Sipky realizuji ovladani pohybu auta s
vodnimi dély Pod Sipkou jsou Cisla od 1 do 5, ktera oznacuji rychlost pohybu chytrého
auta v realném cCase Klepnéte na ikonu fotografie v pravém dolnim rohu pole. Poté
muUzete ulozit snimek aktualné zobrazeny fotoaparatem. Pod polem jsou pfislusné
funkce hardwarového modulu vodni pistole Vertikalni posuvnik na pravé strané

krabice mUze ovladat uhel zaméreni vodni pistole.

Smart Car

5.0statni

Prvni vystiel vodni kulky mize mit za nasledek nedostatek zvuku béhem strelby


mailto:support@acebott.com
https://acebott.com

O f\ ey
o= A

E-mail:support@acebott.com ACEBOTT https://acebott.com

kvuli vysokému vnitfnimu odporu. Nebojte se, na aplikaci mizete stfilet jesté

nékolikrat.
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