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Pripraveny

1. Popis rozsSirovaci sady

V naSem sortimentu produktu je QD001-pfivésovy automobil zakladni komponentou,
zatimco ostatni produkty tvofi rozSifovaci sady. Pokud jste zakoupili jak inteligentni
auto, tak i rozSifovaci sady, zaCnéte prosim s navodem pro QD001 pro zakladni
Skoleni a poté se podivejte na navody pro konkrétni rozSifovaci sady, které jste

zakoupili.
2.Instalaéni kroky

Nejprve sestavte pasové vozidlo: [Kliknéte zde pro ziskani kroku sestaveni

pasoveého vozidla]

3.Stahnéte si aplikaci (pokud jiz mate stazeno, tento krok preskocte)

(1)Pokud pouzivate zafizeni iOS, vyhledejte v App Store kliCové slovo
"ACEBOTT" a stahnéte si aplikaci. Pokud pouzivate zafizeni Android, vyhledejte v
Obchodu Google Play klicové slovo "ACEBOTT" a stahnéte si aplikaci. Ikona je
zobrazena nize.
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Poznamka: 1. Tento vyukovy program je pouzitelny pro ACEBOTT APP verze 2.0
a vySsi Muzete kliknout na tla€itko nastaveni v levém hornim rohu aplikace a zobrazit
Cislo verze softwaru, ujistéte se, Ze verze softwaru, ktery pouzivate, spliuje
pozadavky. 2. Pokud potfebujete aktualizovat verzi softwaru ACEBOTT, muzete si

podle pokynu v této uebnici stahnout nejnovéjsi verzi APP.
(2)Po otevieni aplikace vstoupite na uvodni obrazovku.
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(3)Vstupte do vybeérové obrazovky a zvolte "Smart Car"


1. Sestavte dokumentaci (QD001 upraveno na QD004).docx
1. Sestavte dokumentaci (QD001 upraveno na QD004).docx
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Quadruped Bionic Spider

Smart Car

(4)Vstupte do ovladaciho rozhrani pasoveho vozidla (v tuto chvili jej nelze pfimo
ovladat, protoze je tfeba nahrat programovani).

Smart Car

4.Nahrani programu

(1)Program pro ovladani pasového vozidla pomoci aplikace

Nemuzete zatim pfimo ovladat pasové vozidlo pomoci aplikace, protoze ovladaci
program musi byt nejprve nahran do vozidla.

Struktura pasového vozidla se liSi od predchozi struktury s omni-koly, takze
funkénost aplikace pro pasové vozidlo postrada schopnost bo¢niho pohybu.

Pfed nahranim pfipojte USB datovy kabel mezi pocitatem a hlavni deskou
ESP32 pasového vozidla a ujistéte se, Ze je zapnuto napajeni vozidla.
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Program pro pasové vozidlo: [Kliknéte zde pro ziskani programu
APP_control_car]

(2)Pripojte se k Wi-Fi

Provedte vyhledani Wi-Fi siti ve svém mobilnim zafizeni (zajistéte, Zze GPRS a
dalSi sdilené sité jsou vypnuty, aby byla pouzita pouze Wi-Fi) (konkrétné v sekci
"Nastaveni" — "Wi-Fi" vaseho telefonu) a pfipojte se k siti s nazvem "ESP32-Car" a
heslem "12345678", jak je ukazano na nasledujicim obrazku.
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Poznamka: MuUzete upravit a pfizpusobit nazev a heslo Wi-Fi. Pokud mate vice

chytrych aut, mizete kazdé z nich odliSit pomoci riznych nazvi Wi-Fi.
const char *ssid = "ESP32-Car";
const char *password = "12345678";

(3)Pouzijte aplikaci k ovladani.
Po pfipojeni k WiFi kliknéte na ikonu pfipojeni v pravém hornim rohu aplikace,

abyste dokoncili pfipojeni.


2.Program file/APP_control_car/APP_control_car.ino
2.Program file/APP_control_car/APP_control_car.ino
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Smart Car

Po usp & Sném pfipojeni muzete Fidit pohyb voziku prostfednictvim aplikace,
konkrétni operace je nasleduijici:

Panel nalevo ovlada zakladni pohyb voziku: vpfed, vzad, doleva, doprava, doleva,
doprava; Cislice uprostifed se pouZivaji pro rychlost nastaveni voziku, ¢im vétsi Cislo,

tim vySSi rychlost.

Smart Car

Control

Dole je fada tlacitek pro ovladani funkci voziku, zleva doprava ovladaji nasledujici

funkce voziku: LED funkce, pfehravani hudby (po kliknuti je k dispozici vybér ze Ctyr

druht hudby), rezim pravodce trati (po kliknuti je k dispozici vybér ze dvou rezim(

pruvodce trati), rezim unikani prekazek, rezim nasledovani, stfileni, mechanicky ruk,
GPS, funkce LCD.
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Smart Car

Poznamka:

1. Po kliknuti na rezim privodce trati, rezim unikani prekazek nebo rezim
nasledovani se vozik pfepne do trvalého stavu privodce trati, unikani prekazek nebo
nasledovani. Pokud chcete tuto funkci vypnout, klepnéte znovu na pfislusné tlacitko
funkce pro ukoncéeni aktualniho stavu, napfiklad pro vypnuti privodce trati klepnéte
znovu na tlacitko privodce trati.

2. Stfileni, mechanicky ruk, GPS a LCD jsou rozS8ifené funkce voziku, které je
treba pouzit s prisluSnymi rozsifenimi.

Stfedni ovladaci panel je pro funkci kamery voziku a posuvnik napravo je pro
ovladani serva, oba tyto funkce jsou rozsSifené funkce voziku a je tfeba je pouZivat s

prisluSnymi rozsSifenimi.

Smart Car

V pravém hornim rohu uzivatelského rozhrani inteligentniho voziku je k dispozici
ovladani giroskopem. Po klepnuti na toto tlagitko mulzete Fidit pohyb voziku
prostfednictvim giroskopu vaseho telefonu. Pokud vas telefon nem & ni giroskop,

muZzete tuto funkci ignorovat.
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5. Poznamky k pouziti

Smart Car

N {n
7 0.

Shooting Robotic
Control

(1)PFi pouziti se snazte udrzovat rychlost na urovni 5, protoZze pasové vozidlo ma

vyznamné tfeni a pfili§ nizka rychlost maze zplsobit zastaveni pohybu motoru.

(2)Pokud se pasové vozidlo nemuze b&hem beézného pouzivani pohybovat, je

mozné, Ze budete muset vymeénit baterie nebo je dobit.
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